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Der Programmvorschlag bzw. Einbindungsvorschlag wird ohne Mängelgewähr und ohne jegliche Garantien zu Verfügung gestellt.

The customer acknowledges and accepts that the programming suppestion / integration suggestion and its performance is made available by
Fiessler Elektronik with no warranties whatsover and that the programming suggestion / integration suggestion cannot be

Fiessler Elektronik garantiert nicht, dass der Programmvorschlag bzw. der Einbindungsvorschlag oder die entsprechende Dokumentation korrekt,
zuverlässig oder anderweitig fehlerfrei ist.

guaranteed to be absolutely faultless.

Fiessler Elektronik lehnt alle stillschweigenden Garantien ausdrücklich ab, einschließlich die Gewährleistungen zur Wahrung von Eigentums-
und Schutzrechten.

Fiessler Elektronik disclaims any warranties, express or complied for the accuracy, reliability, completness or faultless condition of the 
programming suggestion / integration suggestion or the corresponding documentation
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Adresse:
Übersicht:

13

1424

13 23I0II

14

33

34

III

M_I2b

Auswahl Fußschalter 1
selection foot pedal 1

/4.1

FP1 ODER / OR FP2 0

24V FMSC 24V FMSC

M_I1b

Auswahl Fußschalter 1 ODER
Fußschalter 2

selection foot pedal 1 OR
foot pedal 2

Master Eingänge I1 - I2

M_I1a

M_I2aM_I1a

Master inputs I1 - I2

FMSC

M_I2a

Auswahl Fußschalter 2
selection foot pedal 2

FMSC Slave 2

Quittierung allgemein
Restart push button

M_I1b

M_I2b

0

/2.16

/2.4 /2.5/2.4/2.4
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3S2 3S8

0 0
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Adresse:
Übersicht:

1

4 22

I 13

0 14

Fiessler Elektronik
Foot pedal

213

2II

M_Q5 test

/2.4

/5.1

Not-Halt Funktion
Fußpedale

Anti panic stage
foot pedals

Fußpedal 1 Schließer
foot pedal 1 NO contact

Fußpedal 1 Öffner
foot pedal 1 NC contact

24V FMSC

Überwachung Not-Halt
Funktions Relais

monitoring anti panic relay

Fußschalter 1 / foot pedal 1

/2.5

M_I4a

24V FMSC

M_Q5 test

Master Eingänge I3 - I4
Master inputs I3 - I4

FMSC-Master FMSC
M_I3a

M_I3a

M_I3b

M_I3b M_I4a M_I4b

M_I4b
/2.4

/5.1

/3.16

Note:
Is there no use of anti panic
function, the input M_I3a
must be connected directly
to output M_O5

/2.4

4S66K4

5S6

4S6

Anmerkung:
Wird keine Not-Halt-Fkt
über das Fußpedal benötigt,
so muss der Eingang
M_I3a direkt mit dem
Ausgang M_O5 verbunden
werden
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22

21

/5.6
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Anmerkung:
Ist eine Not-Halt-Funktion schon auf einer vorhandenen Steuerung
implementiert, so wird der Kontakt des zweiten Fußschalters in diesen
Schaltkreis in Reihe geschalten. Der Eingang M_I3a wird dann in diesem Falle
mit dem Ausgang M_O5 gebrückt

Note: 
If an emergency stop function is already implemented
on an existing control system, the contact of the second foot
switch is connected in series in this circuit. In this case,
input M_I3a is then bridged with output M_O5.
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Fiessler Elektronik
Foot pedal

213

2II

Adresse:
Übersicht:

M_I6b

M_I6b

/4.16

M_I6aM_I5b

M_I5b

M_I5a

M_I5a
FMSC

Überwachung Fußpedal-
freigabe Relais

monitoring foot pedal relay

FMSC-Master

Master inputs I5 - I6
Master Eingänge I5 - I6

M_Q5 test

M_I6a

Lösche Freigabe Fußpedal abwärts
Delete foot pedal enable down

up command signal

Fußschalter 2 / foot pedal 2

24V FMSC

Fußschalter 2
Schließerkontakt

foot pedal 2
NO

Fußschalter 2
Öffnerkontakt
ffoot pedal 2

NC

/2.4

5S6

M_Q5 test

6K2

/4.16

up
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om

m
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gn

al

24V FMSC

/7.10

/2.4

6K3

/2.4 /2.5
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A1

/7.1/2.16

/2.4

Freigabe Fußpedal Relais
foot pedal enable relay

/2.4

M_sO2

M_sO4M_sO3

M_sO4M_sO3

FMSC-Master FMSC
M_sO1

M_sO2M_sO1

Fußpedalkontakt Schließer
foot pedal contact NO

Fußpedalkontakt Öffner
foot pedal contact NC

Master Ausgänge sO1 - sO4
Master outputs sO1 - sO4

6K2

0V FMSC 0V FMSC

Freigabe Not-Aus Fußpedal
enable signal 3rd position

foot pedal

6K3 6K4
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X2

X1

X2

X1

X2

X1

X2

X1

7P8

M_O1

0V FMSC

/5
.16

/2.5

Master outputs O1 - O5

M
_Q

5 
te
st

Testausgang Q5
Test output Q5

Fehler Fußpedale
error foot pedals

Fehler Fußpedale
error foot pedals

0V FMSC

Quittierung nötig
Restart necessary

M_O3M_O2

Fehler Bedienelemente Auswahl
Error operating panel selection

Master Ausgänge O1 - O5

7P2

M_O1 FMSC M_O5M_O4M_O3M_O2 FMSC-Master

M_O5M_O4

7P4

/2.5

7P6

/6.16

/2.4/2.4 /2.4

Fie_Vorlage_FMSC-FP

 

Tobias Rüb

02.05.2019

  

7

8



A

E

D

C

B

F

A

E

D

C

B

F

1 15141312111098765432 16

1 15141312111098765432 16

pg.

=
+edited

tested

date

changestate date substitute for replaced byoriginnormname

page

from

Projekt:

20000292

vpla0001.zngZeichnung:

Projekt Nr. :

3121

3222

32

/6
.6

8S2

6K2

existierender Fußpedal
schaltkreis

existing foot pedal
circuitexistierendes Not-Aus-Schaltgerät

existing emergency stop device

6K46K4

alternativ
alternative

en
ab

le
 F
P
 N
O
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on

ta
ct

Fußpedaleingänge auf
Sicherheits-SPS

foot pedal inputs on
safety controller

en
ab

le
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P
 N
C 
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t

Integration der diversen Schaltkreise in bestehende Maschine
Integration of different circuits into existing machine circuits

6K3
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