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Haftungsausschluss / Limitation of liability

Der Programmvorschlag bzw. Einbindungsvorschlag wird ohne Mangelgewahr und ohne jegliche Garantien zu Verfiigung gestellt.

Fiessler Elektronik lehnt alle stillschweigenden Garantien ausdriicklich ab, einschlief3lich die Gewahrleistungen zur Wahrung von Eigenfums-

und Schutzrechten.
Fiessler Elektronik garantiert nicht, dass der Programmvorschlag bzw. der Einbindungsvorschlag oder die enftsprechende Dokumentation korrekt,

zuverldssig oder anderweitig fehlerfrei ist.

The program proposal or embedding proposal is provided “as is” and without warranties of any kind.

Fiessler Elektronik expressly disclaims all implied warranties, including warranties to protect proprietary and infellectual property rights.
Fiessler Elektronik does not warrant that the program proposal or binding proposal or the corresponding documentation is correct, reliable or otherwise error-free.
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FMSC-R Hinweis:
Die Hutschiene muss mit der Erdung verbunden sein.
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= Note:
top hat rail FMSC system must be connected to Earth

M_s02 /6.k

M_s01 /6.2
M_s03 /6.6
M_sOk4 /6.8
14_R1 /95
2L_R1 /96

34_R1

/12

M_04 /78

M_01
M_02 /74
M_03 /76

c
M_05 /710
Ala_R1/62
Alb_R1 /6.4
A2_Rx /65

+24Vdc

N

— F12

1
0V FMSC 20A.C 0V FMSC
24V FMSC 24V FMSC

/kA

" e (T FIESSLER FMSC System Ubersicht | projekt: Fie_Vorlage_FMSC-PSDI

Bearb.

Gepr ELEKTRONIK FMSC system overview Projekt Nr. 20000532 Batt 2

Zustand Anderung Datum Name | Norm

Ers.d Schalfplan Zeichnung: vpla0001.zng von

1 2 3 5

7 8 9 \ 10 \ [ \ 12 \ 3 \ 1 \ 15 16




[ 1 2 3 4 5 6 1 8 9 10 [ 12 13 14
A
Hinweis: Uberbriickung des Lichtvorhanges durch Erkennung sicherer Bewegung
Signal muss mindestens PLe entsprechen
Note: Muting of the light curtain by a safe movement of the machine
] . - Signal has to be PLe compliant
2 g 2 2 Hinweis:
) 2 = £ . . .. . . . .
. 5 e 2 2|  Diese Signale missen bis zur Positon Motion Start Point
Z = 5 2l (ublicherweise oberer Totpunkt) anliegen.
> s ' “
' ¥ Note:
|| These signals must be present fill the positon
Motion Start Point{usually top dead center) is reached.
C
D
~ ~MMa ~ ~ Mib ~ ~|M.2a B ~ M2
[ Adresse: M_na M_Itb M_I2a M_I2b
. ‘gersichr: 124 124 FMSC Masfer 124 FMSC 125 J‘
0SSD1BWS 0SSD2 BWS sicherer Bewegung sichere Bewegung
0SSD1AQPD 0SSD2 AOPD save movement save movement
F Dafum | 0412021 FIE Fin snge 11- |2 . .
oot SSLER Ngang Projekt: Fie_Vorlage_FMSC-PSDI
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1216 2LV FMSC 2LV FMSC /51
A
ovm
| /25 |
B r
Y2_R1
Position 00 = Schutzbetrieb L /26 J
Position 01 = 1 Takt-Steuerung -—T -
Position 10 = 2 Takt Steuerung 0
lon 13 13 Position 00 = protection e
S FHAA A Position 01 = 1 stroke g
b |24 Position 10 = 2 stroke | 3
=
C g | & I - .
o | Hinweis: Werden an den Ausgangen SO1 und SO2 Schiitze oder FMSC-R verwendet, so ist die Verbindung nach 24V zu entfernen.
%’ -*g Ubernimmt die Uberwachung eine Sicherheitssteuerung, so kann die Briicke verbaut werden.
£ ¢ Note: If contactors or FMSC-R are used at the SO1 and SO2 outputs, the bridge has fo be removed.
2| g If a safety controller is used for monitoring, the bridge can be installed.
N -
] 2|8
718
2l c
— [}
D 2|8
] =
2| =
.. |
0| o
u .e
L ¢l e
|2
~ _M.3a ~ ~ MBb ~ ~ [Mia B ~ IM_Ikb
[ Adresse: M_3a M_I3b M_lka M_lab
. ‘gersichf: /24 124 FHSC-HMaster 124 FMSC 125 J‘
Betriebsartenwahl Betriebsartenwahl Riickfiihrung Ausgangsschiitze Anwahl Schitzkontrolle
operating mode selection operating mode selection Confactor monitoring Enable contactor monitoring
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/416

24V FMSC

24V FMSC

Rdl:esse: F’I_ISa

gersich’r: /2L

52 by

Hinweis:

Fir einen Reset muss
der Taster mind. 2,5s
gehalten werden.

Note:

For reset you have
to push the button
min. 2,5s

M_ISa

M_ISb

M_l6a

motion start point (upper dead point)

Hinweis: Startposition der Arbeitsbewegung (z.B. oberer Umkehrpunkt).

=Note: Starf posifion of the working movement

M_I5b

24 FMSC-Master

M.l6a
/2.4

FMSC

Restart
Start

PSDI Start

Anwahl erlaubter Startpunkt
Enable allowed start point
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Anwahl Bewegungserkennung
Enable break count

Motion Start Point

/81

M_ISB Anwahl erlauber Startpunkt / Enable allowed start point

Hinweis:

Wenn Eingang mit 24V verbunden ist Start in jeder Position des Bewegungszyklus.

Wenn Eingang nicht angeschlossen ist Start nur wenn Eingang Motion Start Point angesteuert ist
(sollte vor allem bei mechanischen Pressen ausgewahlt werden)

Note:
If input is connected to 24V start in any position of motion cycle is possible.

If input is not connected start is only possible when input Motion Start Point is activated
(should be selected especially for mechanical presses).

M_l6a Anwahl Bewegungserkennung / Enable break count

Hinweis:

Wenn Eingang mit 24V verbunden ist werden Eingriffe in das Schutzfeld gezahlt solange die
Eingange Muting oder Motion Start Point aktiv sind.

Solange Eingang Muting akfiv ist werden auch tberzahlige Eingriffe toleriert.

Wenn der Eingang nicht verbunden ist, dann werden Eingriffe nur bei aktivem Signal

Motion Start point gezahlt.

Note:

If the input is connected to 24V, interruptions of the protective field are counted as long as the
Muting or Motion Start Point inpufs are active.

As long as the Muting input is active, more interruptions are also tolerated.

If the input is not connected, then interruptions are counted only when the signal

Motion Start point is active.
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A gdresse- M_sO1 M_s02 EMSC-Master M_s03 FMSC M_sOk j
@ersich‘r: /24 /24 /24 /25 J
B M_sO1 B Ms02 B ES) IMsos
B Hinweis:
FMSC-R ist optional,
Ausgdnge konnen
auch direkt verbunden werden
] Note:
FMSC-R is optional,
outpufs can - -
also be connected directly r FMSC-R T
i ==
A2_Rx
L 126 J
-
— r A1a R1 T r A1b R1 T Hinweis:
/25 ‘ /26 @SW Sollten die Eingange I2a und 12b angeschlossen sein, ist diese Mutinglampe zwingend vorgeschrieben.
- - - -P1
FMSC-R FMSC-R R e
L J L J If inputs 12a and 12b are connected, this muting lamp is required.
D
-0V FMSC -0V FMSC
E
Freigabe CH1 Freigabe CH2 Reserve Mutinglampe (weif3)
Enable CH1 Enable CH2 reserved Muting lamp (white)
F Datum | 0411.2021 N ] i -
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Kdresse: M_01 M_02 M_03 EMSC-Master M_O4 FMSC M_05 i
@ersich‘r: /24 124 124 /25 /25 J
- St - T™_02 - M_03 - CMos T IMos
Hinweis: Ist die Meldeleuchte dauerhaft eingeschaltet, liegt ein Fehler in den
X1 X1 X1 X1 X1 angeschlossenen Signalen vor.
P2 X 3 p, & -p5 & —pg (X)  Blinkt die Meldeleuchte, so ist der Wahlschalter S1 nicht korrekt angeschlossen.
X2 X2 X2 X2 X2 Note: If the signal lamp is permanently on, there is a fault at the
connected signals.
If the signal lamp flashes, selector switch S1is not connected correctly.
1216 0V FMSC 0V FMSC /81
Quittierung notig Takt Start nétig Unterbrechung ndtig Eingang Motion poinf nétig Fehler in angeschl. Signalen
Restart needed PSDI Start needed need break Input Motion point needed Error at connected signals
Datum | 0411.2021 w . . =
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4 1 2 3 L 5 6 7 9 10 13 1 15 16 N |
/516 24V FMSC 24V FMSC
o] 7716 DUEMSC oV FMSC .
Kompatible Fiessler BWS: xLVT Konfiguration / xLVT configuration
System xLVT e
System xLCT
B . . £ off B
compatible Fiessler AOPD:
system xLVT
system xLCT . . . .
| B [ I xLCT Konfiguration / xLCT configuration L
o | | | |
| 31 | | : | ” H
Z, N -
| a7 | | e | -4 L8
C ‘ ‘ ‘ ‘ = 2 | C
| 2 | | b | 1 - "™
VT | | VT |
| Trensmiteer | ! |Recetver | | !
D 3 3 D
55
] -xLVT/xLCT PE -xLVT/xLCT PE |
E E
" o R FIESSLER Fiessler BWS Projekt: Fie_Vorlage_FMSC-PSDI i
G ELEKTRONIK Fiessler AOPD Projekt Nr. :20000532 it 8
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Vorhandener Freigabekreis

existing enable circuit

b
r 13_R1 T

| /25

077 - -

FMSC-R |

]

0

Vorhandener Freigabekreis

existing enable circuit

Datum

Hinweis:

Vorschlag ohne Gewahr. Integration muss eventuell an reale Maschine angepasst werden.

Note:
Proposal without guarantee. Integration may have to be adapted fo real machine.
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